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SCPR-SCTE é&r 1-fas elektroniska spanningsregulatorer som anvénder sig av fas-nedskéarningsprincipen
for att reglera den utgaende spanningen och reglera flakthastigheten.

Sensorer som kan anslutas &ar av typ tryckgivare, tempgivare samt fjérrstyrning.

Genom att anvanda MASTER-funktion (0-5Vdc / 4-20mA / NTC) eller SLAVE-funktion (0-10Vdc) andras den

aktiva spanningen pa belastningen fran 0 till 230Vac.

Placering. Det &r viktigt med vertikal montering och att den interna temperaturen inte dverstiger +50°C,
samt att det finns obehindrad luftcirkulation runt enheten.

Elektriska anslutningar. Varvtalsregulatorn maste anslutas enl. figur och féljande skall beaktas:
« arbetsbrytare maste installeras fore varvtalsregulatorn, sa att den kan goéras stromlds vid t.ex. felsékning

samt servicearbete;
* kontrollera samtliga el- och skyddsjordsanslutningar innan enheten gérs spénningsférande;

* anvanda ratt ledningsarea.



TEKNISK INFORMATION

Fabriksinstéallningar
P1=230Vac P2= 70Vac 0P3 104 7 >13
P3=18bar P3=40°C(SP1) .S, 3 32 &3

P3=18°C(SP2) by |5 40> 45
P4= +/- P3 ;c 2.5°SET +2.5
VAC (!’?_.;%) ar | -5 SET +5
100% P. BAND
P1 oS BAR = 5.0 (omr. 0-30)
°C=17.0 (omr. 0-70)
Drift J1 =DIR

30% DIRECT J2 = SPmax

P2 J3 = Cut-Off
0% IN J4 = 0-10Vdc
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Service

Efter kontroll av anslutningar ansluts spanning och anslut en PWM
ingangssignal. Utgangsspanningens omrade ar fran 0 till 230Vac
beroende pa vixlingen i driftsignalen. Ingangs-/utgangskaraktiren
visas i grafiskt diagram.

Teknisk information
I-fas matning: 230V +10%/-15%

Frekvens: 50/60Hz

Driftsignal: MASTER (2 x 4-20mA / NTC),
SLAV (0-10Vdc)

Reglering: MIN eller CUTOFF & MAX Vac utging
SET-POINT & Set-Point JUSTERING Enkel
& Dubbel med 13 enkelstegs fordrojningar

Valmdjlighet:  Direkt/Reversibel - CutOff/MinOut - SP vid
Max/Min hastighet

Ingangsimpedans: 100 ohm f6r mA / 10 kohm for Vdc

Arbetstemp.: -20+50°C

Lagringstemp.: -30+85°C

Véirmesdnkn. temp.: 60°C

Ber. livsldngd:  60.000 h
Kapslingsklass: 1P55
Isoleringskaraktir

- 2500 Vac mellan driftsignalingang och spanningsférande delar
- 2000 Vac mellan skyddsjord och spanningsférande delar

Di . Nominell Ink. Max
imensioner . . P :
AxBxC Modell | spinning spianning | belastning

(Amp) (Amp) (Watt)

1 1
195x 162 x 97 08 08 6 0,00
112 12 24 15,00

11 1 2 2
240x 152 x 115 6 6 3 0,00
120 20 40 40,00

Anpassad for PDS (Power Drive System)

Alla modeller dr CE-miirkta och uppfyller kraven enligt 73/23 EEC 89/336
EEC Europadirektiv och 93/68 EEC uppdatering.



INSTALLNINGAR

Oversﬁttningstabeller for Set-Point instdllningar: ( Kontrollera tabellerna for att verifiera sensortyp / position / parameter) VARNING: SP / Set-Point = 100% flikthastighet.

DL : Matningsspanning in

(=) : Reg. UNDER Set-Point
(+) : Reg. OVER Set-Point

1 02 : Val av Set-Point 1 eller 2

Dubbel Set-Point
(Tillval)

. NTC sensor X X P1 : MAX outputgrins SP : Huvudsetpoint
Givare 10kohm vid 25°C Proportionell givare
Skala 4-20 mA Skala 5°C vid 65°C Skala 0,5°-4,5V P2 : MIN outputgrins SP adj : Setpoint justering
P3 P4 P3 P4 P3 P4

Pos [ mA | Pos | mA Pos °C Pos °C Pos | Vdc | Pos | Vdc

R 23 ; 150 g ~ . 550 . 55 REGLERINGS Instalin.

3 8 -4 -2,0 3 15 -4 -4 3 0,90 -4 -2,0

4 9 -3 -1,5 4 20 3 3 4 1,30 -3 -1,5

5 10 -2 -1,0 5 25 2 2 5 1,70 -2 -1,0 45287  45mS s

6 11 -1 -0,5 6 30 -1 1 6 2,10 -1 -0,5 3( >8 3< )8

7 12 0 0 7 35 0 0 7 2,50 0 0 pL1 21®13 21@13

8 13 1 05 1 1 8 | 290 1 0,5 I %MAX OUT %CUT-OFF

9 | 14 [ 2 | 10 o | 45 [ 2 > 9 330 [ 2 [ 10

10 15 3 1,5 10 30 3 3 10 3,70 3 1,5 Kontinuerlig inst. STEP-Anst.
g 13 g ;’2 11 55 4 4 i; :’ég g ;’(5) @8 for S P UNDER signal virde 1@ forSP 1

. 12 [ 60 5 5 2 : " " . . 21 ¢, SP 2
13 18 6 B 3 % o - 13 6 = for SP OVER signal varde
IEIDLA fé6r Elmatning in 0. K.
Skala 0-15 bar Skala 0-25 bar Skala 0-30 bar Skala 0-45 bar
(4-20mA) (4-20mA) (4-20mA) (4-20mA)
P3 P4 P3 P4 P3 P4 P3 P4

Pos bar Pos bar Pos bar Pos bar Pos bar | Pos bar Pos bar | Pos bar

1 01.87 | -6 - 1 03.12 | -6 - 1 03.75 | -6 - 1 05.62 | -6 -

2 02.81 -5 | -2.34 2 04.68 | -5 | -3.91 2 05.62 | -5 | -4.69 2 0843 [ -5 | -7.03

3 03.74 | -4 | -1.87 3 0624 [ 4 | -3.12 3 07.50 [ -4 | -3.74 3 1124 | -4 | -5.62

4 04.68 | -3 | -1.40 4 07.81 -3 | -2.34 4 0937 | -3 [ -2.81 4 14.06 | -3 | -4.22

5 05.62 | -2 | -0.93 5 0937 [ -2 | -1.56 5 1125 | -2 | -1.87 5 1687 | -2 | -2.81

6 06.56 | -1 | -0.46 6 1093 | -1 | -0.78 6 13.12 | -1 | -0.93 6 19.68 | -1 | -1.40

7 {0750 0 0 7 [1250] 0 0 0 0 7 [2250] 0 0

8 08.43 1 0.46 8 14.06 1 0.78 8 16.87 1 0.93 8 25.31 1 1.40

9 09.37 2 0.93 9 15.62 2 1.56 9 18.75 2 1.87 9 28.12 2 2.81

10 [ 1031 | 3 [ 140 10 [17.18 | 3 | 234 10 | 20.62 10 [3093 ] 3 | 422

11 11.25 4 1.87 11 | 18.75 4 3.12 11 | 22.50 4 3.74 11 | 33.75 4 5.62

12 [ 12.19 5 2.34 12 | 20.31 5 391 12 | 24.37 5 4.69 12 | 36.56 5 7.03

13 | 13.12 6 - 13 | 21.87 6 - 13 | 26.25 6 - 13 | 39.37 6 -

Skala 0-30 bar
(0-5Vdc)

P3 P4
Pos bar Pos bar
1 -6 -
2 00.00 | -5 -7.5
3 03.00 | -4 -6.0
4 06.00 | -3 -4.5
5 09.00 | -2 -3.0
6 12.00 | -1 -1.5
7 15.00 0 0
8 18.00 1 1.5
9 21.00 2 3.0
10 | 24.00 3 4.5
11 | 27.00 4 6.0
12 | 30.00 5 7.5

13 6 -




FABRIKSINSTALLDA Byglingar

Bygling Funktion Position Driftsitt BYG LI N GAR
J1 Regleringssitt lll)}lill:/ E:e:rtsibel J U M P ER ZS
Vi
. SP sp
n Flakthastighet MAX MAX flakthastighet 1 1 |! RV MA X|I|:| MIN
vid Set-Point MIN MIN flikthastighet 2[M bR J2
Startsatt vid CUT-OFF Start VAC cuT 1 2
J3 regleringsdrift MIN MIN hastighet Orr (L] MIN
J4 Utgang for 0-10 Analog signal 0-10V J3
extra slavkraft PWM PWM signal J4 1LlPwmMm
2[] 0-10
) Input Konfiguration
Elterminal M2
OB OM (Fabriksinst.) ov (0).¢
IN1:4-20mA IN1:4-20mA IN1:0-5V IN1:4-20mA M2 Terminalans]utningar (OM Version)
N Beteck- Funktion IN2:0-5V IN 2 :4-20mA IN2:0-5V IN2:NTC
ning IN3:NTC IN3:NTC IN3:NTC IN 3 : NTC . . .
IN 4:0-10V IN 4 : 0-10V IN 4: 0-10V IN 4 : 0-10V m m Iy
1 |vi Utgéende Elmatning +24V +24V +5,0V +/-1% +24V ] ] K]
T T > T
2 |t Input givare Nr.1 4-20 mA 4-20 mA 0-5V 4-20 mA - ? ;i (<) ;’
F
3 |GND Skyddsjord GND GND GND GND > »m g »w+ N
4 (N2 Input givare Nr.2 0-5V 420 mA 0-5V NTC 10k @25°C A0 O
—1
5 V2 Utgéaende Elmatning +5,0V +/-1% +24V +5,0V +/-1% +24V ||® @lm @ @l
¢
6 |IN3 Input givare Nr.3 NTC 10k @25°C | NTC 10k @25°C |NTC 10k @25°C | NTC 10k @25°C - Nl - _I./ Y
7 _|GND Skyddsjord GND GND GND GND » »|z|> 8 I_?“S
8 |IN4 Input givare Nr.4 0-10V 0-10V 0-10V 0-10V sulivel b b n
kommando
9 +10V Utgdende Elmatning +10,0V +/-1% +10,0V +/-1% +10,0V +/-1% +10,0V +/-1%
10 |OUT Utgéende signal “slav* 0-10V/PWM 0-10V / PWM 0-10V/PWM 0-10V/PWM 0«59 0539 U'{: %2
11 [GND Skyddsjord GND GND GND GND S E « g (&
. R Oppen = SP1 Oppen = SP1 Oppen = SP1 Oppen = SP1 @ ~ @ ~ @
12| SP2 Input Set Point val 1-2 Stingd = SP2 Stiingd = SP2 Stingd = SP2 Stingd = SP2 E TS _il




