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TILLVERKNINGSDEKLARATION
| enlighet med EG:s Maskindirektiv 89/392/EEC samt f6ljande tillagg:

EN 60335-1 (CEI 61-50) Elsakerhet - Allmanna krav

CEI-EN 60/335-2-40 Elsakerhet - Krav for kylmaskiner

89/336 EEC Maskindirektiv - Elektromagnetisk kompabilitet
73123 EEC Lagspanningsdirektiv

Produkten far inte tas i drift forrdn maskinen/anlaggningen, i vilken den skall byggas in i
eller bli en del av, &r i 6verensstdmmelse med EG:s Maskindirektiv.

FORSIKTIGHETSATGARDER

Vid transport, installation och underhall &r det viktigt att foljande punkter efterlevs:
+ anlita endast auktoriserad personal vid transport och lyft
+ anvand skyddshandskar
+ vistas aldrig under hangande last

Vid elarbeten:
+ anlita endast auktoriserad personal
* kontrollera att det ej finns spanning till enheten
« att huvudbrytaren pa enheten &r franslagen och i last lage
Enheten far inte anslutas till annan spénning eller frekvens an dess markdata.

Avyttring/Atervinning
* Plastmaterial: polyetylen, ABS, gummi
* Metall: jarn, rostfritt stal, koppar, aluminium (i vissa fall behandlat)

Avlagsna skyddande plastfilm fran lackerade ytor.



3-FAS FASFORSKJUTNINGSREGULATOR

KONFIGURATION

Regulatorns huvudkomponenter inkluderar:
* Hasighetsregulator URT f6r kondensorer och kylmedelkylare.
+ Kontrollenhet QE.

Regulatorsystemet kan vara forinstallerat eller levererat separat

for installation i efterhand.

Installationen kan &ven utféras pa annat satt men skall inte utsattas
for hogre temperatur an +50°C samt placeras i vél ventilerad plats
och skyddas mot regn.

Regulatorn haller forinstéllda varden kondenseringstemperaturen
eller utgaende vétsketemperatur om vatskekylare anvands.

Driften reducerar elférbrukningen samtidigt som ljudnivan sénks.

TRASPORTOCH VERTIKAL INSTALLATION

MODELL
SHV 500 - 500 PLUS - 630 SPE
EHV 500 - 630 LARGE

SHL 500 - 630 SPE
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TRANSPORT OCH HORISONTELL INSTALLATION

MODELL
SHV 500 - 500 PLUS - 630 SPE
EHV 500 - 630 LARGE

SHL 500 - 630 SPE

HORISONTELL INSTALLATION
TRANSPORT

H|wE

Forst monteras kondensorns ben

och sedan montageplaten (placering av
de tva enheterna) till sidobenen
(kollektorsidan), se fig.




TRANSPORT OCH INSTALLATION AV LUFTKYLD KONDENSOR OCH KYLMEDELKYLARE

TRANSPORT OCH VERTIKAL INSTALLATION

—
MODELL
SHV - EHV 800 I
SHL - EHL 800
oLl i

TRANSPORT OCH HORISONTELL INSTALLATION

HORISONTELL INSTALLATION

MODELL
SHV - EHV 800 TRANSPORT _ ==
J \J7 \
SHL - EHL 800 E . |
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Forst monteras kondensorns ben
och sedan montageplaten (placering av
de tva enheterna) till sidobenen
(kollektorsidan), se fig.
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EFFEKTFORBRUKNING AV 3-FASMOTORER INSTALLERADE PA

KONDENSOR SHV 500 . 500 PLUS & KYLMEDELKYLARE SHL 500

Flaktar

@ 500 mm

ANTAL FLAKTAR

ANTAL FLAKTAR
PER KONTAKTOR

KONTAKTORER
FORBRUKNING

ANTAL
TOTAL

KONTROLLENHET

ANTAL FLAKTAR
PER SAKRING

SAKRING (A)

ELEKTRONISK
REGULATOR

FE 500/500 PLUS 4P A
“FU1 FU2 FU3 FU1__FU2 FU3 ___ URT
1x1 1 1 1,65 1/20 A 1 - 2 - - 12A
X2 1 2 3,3 2/20 A 2 - - 4 ] ) 12A
1x3 1 3 4,95 3/20 A 3 - - 6 - - 12A
x4 1 4 6,6 4/20A 4 - - 8 ) - 12A
1x5 1 5 8,25 5/20A s - - |10 - - 12A
22 2 2 6,6 2/20A 4 - - 8 ] ) 12A
23 2 3 9,9 3x20A 6 - - |12 ] ] 12A
x4 2 4 13,2 4x20A 8 - - |16 - ] 20A
2x5 2 5 16,5 5x20A 0 - - |20 - - 20A
Motor FE 500/ 500 PLUS 6P A

Antal Antal Antal (A)

1x1 1 1 0,9 1/20 A 1 - - 2 - - 12A

1x2 1 2 1,8 2/20 A 2 - - 4 - - 12A

1x3 1 3 2,7 3/20A 3 - - 4 - - 12A

1x4 1 4 3,6 4/20A 4 - - 6 - - 12A

1x5 1 5 4,5 5/20A 5 - - 6 - - 12A Tk
2x2 2 2 3,6 2/20A 4 - - 6 - - 12A e
2x3 2 3 54 3x20A 6 - - 8 - - 12A

2x4 2 4 7,2 4x20A 8 - - 10 - - 12A

2x5 2 5 9,0 5x20A 10 12 12A

Reglering

URT

2xn = tva parallellkopplade flaktmotorer
till var sin separat kontaktor.

Ma\ Tk Mb
A
Till elmatning

Tk

1x1 1 1 043 1/20 A 1 - - 1 - - 12A
1x2 1 2 0,86 2/20A 2 - - 2 - - 12A
1x3 1 3 1,29 3/20A 3 - - 2 - - 12A
1x4 1 4 1,72 4/20A 4 - - 4 - - 12A
1x5 1 5 2,15 5/20A 5 - - 4 - - 12A
2x2 2 2 1,72 2/20A 4 - - 4 - - 12A
2x3 2 3 2,58 3x20A 6 - - 4 - - 12A
2x4 2 4 3,44 4x20A 8 - - 6 - - 12A
2x5 2 5 4,3 5x20A 10 - - 6 - - 12A




EFFEKTFORBRUKNING AV 3-FASMOTORER INSTALLERADE PA

KONDENSOR SHV 630 SPE

Flakar @ 630 mm

ANTAL FLAKTAR

ANTAL FLAKTAR
PER KONTAKTOR

KONTAKTORER

ANTAL

FORBRUKNING

TOTAL

KONTROLLENHET

ANTAL FLAKTAR
PER SAKRING

FE 630 SPE 6P

SAKRING (A)

ELEKTRONSK
REGULATOR

Antal Antal FU1 FU2 FU3

1x1 1 1 1,16 1/20 A 1 - - 2 - 12A
1x2 1 2 2,32 2/20 A 2 - - 4 - 12A
1x3 1 3 3,48 3/20 A 3 - - 6 - 12A
x4 1 4 4,64 4/20A 4 - N 6 N - 12A
1x5 1 5 5,80 5/20A 5 - - 8 - 12A
2x2 2 2 4,64 2/20A 4 - - 6 - 12A
2x3 2 3 6,96 3x20A 6 - - 10 - 12A
2x4 2 4 9,28 4x20A 8 - - 12 - 12A
2x5 2 5 11,60 5x20A 10 - - 16 - 12A
Motor FE 630 SPE 8P AN

Antal

Antal

Antal

1x1 1 1 0,78 1/20A 1 - - 2 - 12A
1x2 1 2 1,56 2/20 A 2 - - 2 - 12A
1x3 1 3 2,34 3/20A 3 - - 4 - 12A
1x4 1 4 3,12 4/20A 4 - - 4 - 12A
1x5 1 5 3,90 5/20A 5 - - 6 - 12A
2x2 2 2 3,12 2/20A 4 - - 4 - 12A
2x3 2 3 4,68 3x20A 6 - - 6 - 12A
2x4 2 4 6,24 4x20A 8 - - 8 - 12A
2 5 0

2x5

7,80

5x20A

o

FE 630 SPE 12P

FU1 FU2 FU3 FU1 FU2 FU3
1x1 1 1 0,34 1/20 A 1 - - 1 - 12A
1x2 1 2 0,68 2/20A 2 - - 1 - 12A
1x3 1 3 1,02 3/20A 3 - - 2 - 12A
1x4 1 4 1,36 4/20A 4 - - 2 - 12A
1x5 1 5 1,70 5/20A 5 - - 4 - 12A
2x2 2 2 1,36 2/20A 4 - - 2 - 12A
2x3 1 3 2,04 3x20A 6 - - 4 - 12A
2x4 2 4 2,72 4x20A 8 - - 4 - 12A
2x5 2 5 3,40 5x20A 10 - - 6 - 12A

Reglering

URT

2xn = tva parallellkopplade flaktmotorer
till var sin separat kontaktor.

Ma Mb
~ ~
—1
Till elmatning




EFFEKTFORBRUKNING AV 3-FASMOTORER INSTALLERADE PA

KONDENSOR SHV 800-SHVD ELLER KYLMEDELKYLARE SHL 800-SHLD

Flaktar @ 800 mm

Reglering

URT

ANTAL FLAKTAR
ANTAL FLAKTAR
PER KONTAKTOR
ANTAL
KONTAKTORER
TOTAL
FORBRUKNING
KONTROLLENHET
ANTAL FLAKTAR
PER SAKRING
SAKRING (A)
ELEKTRONSK
REGULATOR
PARALLELLA
FLAKTAR

FE 800 6P

Antal Antal (A) U1 FU2 FU3 FU1
1x1 1 1 3,95 1/20 A 1 - - 6 - - 12A 1
1x2 L 2 7.9 2120 A 2 - - 10 - - 12A L 2xn = tva parallellkopplade flaktmotorer
1x3 1 3 1,85 /20 A 3 - - 16 - - 12A 1 till var sin separat kontaktor.
1x4 1 4 15,8 4/20 A 4 - - 20 - - 20A 1
1x5 1 5 19,75 5/20 A 5 - - 25 - - 20A 1
1x6 1 6 23,7 6/32 A 3 3 - 16 16 - 25A 1
1X7 1 7 27,65 7132 A 4 3 - 20 16 - 40A 1
2x2 2 2 15,8 2/20 A 4 - - 20 - - 20A 2
2x3 2 3 23,7 3/32 A 4 2 - 20 10 - 25A 2
2x4 2 4 31,6 4/32 A 4 4 - 20 20 - 40A 2
2x5 2 5 39,5 5/60 A 4 4 2 20 20 10 40A 2
2x6 2 6 47,4 6/60 A 4 4 4 20 20 20 60A 2
2x7 2+1 8 63,2 8/60 A 4 5 - 25 25 20 60A 2
2x8 2 8 55,3 2x 4/32A 2x4 2x4 - | 2x20 2x20 - 2x 40A 2
2x9 2 9 71,1 |4/32A + 5/60A | 4+4 4+4 0+2 | 20+20 20+20 0+10 2x 40A 2
2x10 2 10 79 2x 5/60A 2x4 2x4 2x2| 2x20 2x20 2x10 2x 40A 2
2x11 2 11 86,9 |[5/60A + 6/60A |4+4 4+4 2+4|20+20 20+20 10+20 40A+60A 2

FE 800 8P

Antal  Antal FU3 FU1  FU2 Tk /MR Tk m
1x1 1 1 2,45 1720 A - - 4 ] i 12A 1 _ ~
X2 1 2 49 2/20A 2 - 6 - - 12A 1
1x3 1 3 7,35 3/20A 3 - - | 10 : ; 12A 1
x4 1 4 9,8 4/20A 4 - - | 1 ] - 12A 1
1x5 1 5 12,25 5/20A s - - | 16 - - 12A 1 —
1x6 1 6 14,7 6/32A 6 - - | 20 ] ; 20A 1
1x7 1 7 17,15 7/32A 7 - - | 25 - - 20A 1 Till elmatning
%2 2 2 9,8 2/20A 4 - - | 1 ) . 127 2 Tk
23 2 3 14,7 3/20A 6 - - | 20 - ] 20A 2
24 2 4 196 4/20A 8 - - | 25 - - 20A 2
25 2 5 24,5 5/32A 6 4 - | 20 2 - 25A 2
26 2 6 294 6/32A 6 6 - | 20 20 - 40A 2
27 3 7 343 7/60A 6 4 4 | 2 12 12 40A 2
28 2 8 39,2 8/60A 6 6 4 | 20 20 12 40A 2
2x9 3 6 44,1 6/60A 6 6 6| 20 20 20 60A 23
w0 | 32| 7 49 7/60A 8 6 6| 25 20 20 60A 23
201 | 342 8 53,9 8/60A 8 8 6 | 25 25 20 60A 23

Antal FU1 FU2
1x1 1 1 1,95 1/20 A 1 - - 4 - - 12A 1
1x2 1 2 3,9 2/20 A 2 - - 6 - - 12A 1
1x3 1 3 5,85 3/20A 3 - - 8 - - 12A 1
1x4 1 4 7,8 4/20A 4 - - 10 - - 12A 1
1x5 1 5 9,75 5/20A 5 - - 12 - - 12A 1
1x6 1 6 11,7 6/20A 6 - - 16 - - 12A 1
1x7 1 7 13,65 7/20A 7 - - 20 - - 20A 1
2x2 2 2 78 2/20A 4 - - 10 - - 12A 2
2x3 2 3 11,7 3/20A 6 - 16 - - 12A 2
2x4 2 4 15,6 4/20A 8 - - 20 - - 20A 2
2x5 2 5 19,5 5/20A 10 - - 25 - - 20A 2
2x6 2 6 234 6/32A 6 6 16 16 - 25A 2
2x7 3 7 27,3 7/32A 8 6 - 20 16 - 40A 2
2x8 2 8 31,2 8/32A 8 6 20 20 - 40A 2
2x9 3 6 351 6/60A 6 6 6 16 16 16 40A 2/3
2x10 3+2 7 39,0 7/60A 8 6 6 20 16 16 40A 2/3
2x11 3+2 8 42,9 8/60A 8 8 6 20 20 16 60A 2/3




EFFEKTFORBRUKNING AV 3-FASMOTORER INSTALLERADE PA

KONDENSOR SHV 800-SHVD ELLER KYLMEDELKYLARE SHL 800-SHLD

Fiakar @ 800 mm

ANTAL FLAKTAR

ANTAL FLAKTAR
PER KONTAKTOR

KONTAKTORER

ANTAL

FORBRUKNING

TOTAL

KONTROLLENHET

ANTAL FLAKTAR
PER SAKRING

SAKRING (A)

ELEKTRONSK
REGULATOR

PARALLELLA
FLAKTAR

1x1 1 1 1 1/20 A 1 - - 2 - 12A 1
1x2 1 2 2 2/20A 2 - - 4 - 12A 1
1x3 1 3 3 3/20A 3 - - 4 - 12A 1
1x4 1 4 4 4/20A 4 - - 6 - 12A 1
1x5 1 5 5 5/20A 5 - - 6 - 12A 1
1x6 1 6 6 6/20A 6 - - 8 - 12A 1
1x7 1 7 7 7/20A 7 - - 10 - 12A 1
2x2 2 2 4 2/20A 4 - - 6 - 12A 2
2x3 2 3 6 3/20A 6 - - 8 - 12A 2
2x4 2 4 8 4/20A 8 - - 10 - 12A 2
2x5 2 5 10 5/20A 10 - - 12 - 12A 2
2x6 2 6 12 6/20A 12 - - 16 - 12A 2
2x7 3 7 14 7/20A 14 - - 20 - 20A 2
2x8 2 8 16 8/20A 16 - - 20 - 20A 2
2x9 3 6 18 6/20A 18 - - 25 - 20A 2/3
2x10 3+2 7 20 7/20A 20 - - 25 - 20A 2/3
2x11 3+2 8 22 8/32A 11 11 - 16 16 25A 2/3

Reglering

URT

2xn = tva parallellkopplade flaktmotorer
till var sin separat kontaktor.

1x1 1 1 0,62 1/20 A T - - 1 - 12A 1
1x2 1 2 1,24 2/20 A 2 - - 4 - 12A 1

1x3 1 3 1,86 3/20 A 3 - - 4 - 12A 1 Tk Ma\ Tk @
1x4 1 4 2,48 4/20A 4 - - 4 - 12A 1 - "j ~ ~Y
1x5 1 5 3,1 5/20A 5 - - 4 - 12A 1 W
1x6 1 6 3,72 6/20A 6 - - 6 - 12A 1

1x7 1 7 4,34 7/20A 7 - - 6 - 12A 1

2x2 2 2 1,24 2/20A 4 - - 4 - 12A 2

2x3 2 3 3,72 3/20A 6 - - 6 - 12A 2

2x4 2 4 4,96 4/20A 8 - - 8 - 12A 2

2x5 2 5 6,2 5/20A 10 - - 8 - 12A 2 Till e|matning
2x6 2 6 7,44 6/20A 2 - - 16 - 12A 2 -

Tk




EFFEKTFORBRUKNING AV 3-FASMOTORER INSTALLERADE PA

KONDENSOR SDHV 900 ELLER KYLMEDELKYLARE SDHL 900

Flaktar @& 900 mm

ANTAL FLAKTAR

ANTAL FLAKTAR
PER KONTAKTOR

KONTAKTORER

ANTAL

FORBRUKNING

TOTAL

KONTROLLENHET

ANTAL FLAKTAR
PER SAKRING

SAKRING (A)

ELEKTRONSK
REGULATOR

Reglering

URT

Antal
1x1 1 1 6,3 1/20A 1 - - 8 - - 12A
1x2 1 2 12,6 2/20A 2 - - 16 - - 20A
1x3 1 3 18,9 3/20A 3 - - 25 - - 20A
1x4 7 4 252 4/32A > 2 16 16 _ 25A 2xn = tva parallellkopplade flaktmotorer
x5 1 5 315 5/32A 3 N - 25 16 _ 20A till var sin separat kontaktor.
1x6 1 6 37,8 6/60A 2 2 2 16 16 16 40A
1x7 1 7 44,1 7/60A 3 2 2 25 16 16 60A
2x2 2 4 25,2 4/32A 2 2 - 16 16 - 25A
2x3 2 6 37,8 6/60A 2 2 2 16 16 16 40A
2x4 2 8 50,4 8/60A 3 3 2 25 25 20 60A
2x5 2 10 63 2x 5/32A 2x3 2x2 - 2x25  2x16 - 2x40A
2x6 2 12 75,6 2x 6/60A 2x2 2x2 2x2 2x16  2x16  2x16 2x 40A
FE900 6P /\
Antal Antal FU1*
1x1 1 1 3,5 1/20A 1 - - 6 - - 12A
1x2 1 2 7 2/20A 2 - - 10 - - 12A Tk Ma\ Tk Mb
1x3 1 3 10,5 3/20A 3 - - 16 - - 12A o ’T’/ % \'\;
1x4 1 4 14 4/20A 4 - - 20 - - 20A
15 1 5 17,5 5/20A 5 - - 25 - - 20A
1x6 1 6 21 6/32A 3 3 - 16 16 - 25A
7 4
FE900 12P
Antal  Antal FU1* Till elmatning
1x1 1 1 038 1/20A 1 - - 2 - - 12A T Tk
1x2 1 2 1,6 2/20A 2 - - 4 - - 12A
1x3 1 3 24 3/20A 3 - - 4 - - 12A
1x4 1 4 32 4/20A 4 - - 4 - - 12A
15 1 5 4 5/20A 5 - - 6 - - 12A
1x6 1 6 4,8 6/20A 6 - - 6 - - 12A
1x7 1 7 5,6 7/20A 7 - - 8 - - 12A




Beskrivning
URT a&r en fasforskjutningsreglering fér 3-fas applikationer.

En microprocessor utfor all nédvandig reglering och kontrollfunktioner
enligt flertalet mdjliga konfigurationer (rtE, rPr, rS) for varje brytning.
Driftvalet programmeras genom att anvanda knapparna samt en 5-siffrig
display som ocksa visar instéllning och varden.

Denna nya serie foljer forfarandet fér analoga serier rtE, rPr, rS med
dubbla kommandoingangar med foljande forbattringar:

« Ett utférande for brytning som kan konfigureras nar som helst i flertalet
méjliga lagen genom enkel instéllning med knappsatsen till ett av férvalda
installningar (rtE - rPr - rS) men fortfarande kunna modifiera dessa férvalda
parametervarden.

« Tva kompletta oberoende regleringsinstalliningar (SET) valda med "SP" input.
* For varje regleringsinst. (SET), som tillagg till till standardinstélining av
Set Point - Proportionellt band - Min. och Max. RPM% gransvérden -
Start med acceleration/fartminskning, har féljande sardrag lagts till:

¢ Max. RPM% Nattinst. (samma for bada Set Points) aktiverad med input
S5 (AUX)

- 3 RPM% stegringszoner, for att undvika zoner med stora ljudstérningar
(samma for bada set Points).

- Tva inputvarden kan véljas for att 6ka flakthastigheten vid 0 %RPM
(ZERO %RPM). Driftférdréjningen kan definieras separat.

» En programmerbar analog utgang som kan anvéndas som ett alternativ
till driver:

- Upp till sex slavar 0-10Vdc enheter.

- En extern enhet for kontroll av befuktning (magnetventilskommando) styrd

URT

av samma ingangssignal till kontrollenheten genom att anvanda en specifik
Set Point (definierad som +/- véxling fran huvudventilations Set Point) och
proportionellt band.

Efter att hastighetsregulatorns Set Point stéllts in, i "bar" for kondensorer och
"°C" for kylmedelkylare, kontrolleras flakthastigheten for att uppréatthalla
kondenserings trycket eller vétsketemperaturen sa néra instéllt vérde som
méjligt.

Fem STANDARD versioner finns tillgangliga: 12A, 20A, 25A, 40A och 60A,
samtliga for 400V 50/60 Hz.

Drift

Genom fasbrytning, helt kontrollerad pa de 3 faserna, for att reglera den effektiva
strommen till lasten, utan att ansluta nollan. Enheten kan utrustas med knappsats
for att erhalla:

* rS POWER UNIT: den utgaende spanningen varieras enligt kommandosignalen
vid N.1 ingangen, hdjs via kommandosignalen.

* rtE/rPr CONTROLLER: den utgaende spénningen varieras enligt kommando-
signalen, hojs via temp. eller tryck. Signalen erhalls fran sensorer (IN1 och IN2),
justering av utgaende spanning &r beroende av signal med hégre varde.

En MEI (input Expansion Module) modul finns om mer &n tva givare skall anslutas.
Upp till fyra sensorer/signaler kan anslutas i mA - Vdc - NTC till varje ingang pa
kontrollen, vilket medger méjlighet av val som referens till till regulatorn med
Max./Min. vérden.

Skydd - Installation — Teknisk Standard

Kontinuerlig évervakning av narvaro 3 faser: om nagon faller stoppas enheten och displayen visar

Overvakning LED L2 = ON och LEDRL1 = OFF > RL1 = OFF
SKYDD ) EN55011 ( CEl 110-6) Klass B, enligt PDS system applikationer (Power Drive Systems)
EMC filter Vid DIFFERENTIALT skyddssystem, anvand brytare med spanningsdispersion till jord = 100 mA
Overspanning EN61000-4-5 dverspanningskategori Il (4 kV)
Material GW-Plast 120°C  (max temperatur 120°C) och aluminium
.. Skyddskl
HOLJE yddsklass IP 55
Miljopaverkan Stark
Brandtalighet Kategori D
ISOLERING Holje Klass | (vid skyddsjordning)
Kontrollkrets 4000 V_mellan kontroll ingangar och spanningsférande delar
Drift -20 T 50 ( fram —20°C till + 50°C ) fér temperaturer < -10°C anvand S2
Temperatur - " -
DRIFTFORHALLANDEN Lagring : -30 T 85 ( fran —-30°C till + 85°C )
Vibrationer Mindre &n 1G (9.8 m/s?)
INSTALLATION Vaggmontage endast vertikalt
Direktiv  89/392CEE o
Direktiv  73/23/CEE CEI-EN 60204-1 : “ Maskindirektivet “
EN 50081-2  Allménn standard fér industrimiljo, elektromagnetisk stérenergi
EN 50082-2  Allménn standard fér industrimilj6, elektromagnetisk stérenergi
TEKNISK STANDARD EN 55011 klass B, For offentlig milj6, skydd mot ledningsbundna stérningar
Direktiv  89/336/CEE EN 55011 klass B, For offentlig miljo, skydd mot 6verférande stérningar
ENV 50140 (IEC 801-3) Elektromagnetisk kompabilitet
ENV 50141  Elektromagnetisk kompabilitet, signalkablar
IEC 801-4  Elektromagnetisk kompabilitet
IEC 801-2  Elektromagnetisk kompabilitet, elektrostaticitet (ESD)
Nominell B
Modell strom Dimensioner Vikt o6 ‘
Amp A B C D E F Kg NI }
URT312 12 351 237 181 317 185 320 55 |5 5 D
URT320 20 351 237 181 317 185 320 55 ° — @
URT325 25 361 237 201 317 185 320 8,0 PG
| polyamid PA6
URT340 40 416 318 178 397 275 385 11,0 4 v Klalisesvz
URT360 60 460 318 228 397 260 410 17,0 ©
@ %)
P 5 4

10




Knappar & Display
— KOD—yp—— VARDE— (@) mA Kod Forklaring
‘mininininln E'g’ SP Set-Point installning anvands (S1 eller S2)
0l ||@]vde Co Uppdelning av spanning vid utgang, &ven synlig pa Servicesiffror
© © © © G in Varde pa den hogre signalen vid ingang IN 1 eller IN 2 \V}
Ql%‘LHE] i1 Vérde pa signal vid ingang IN 1
L PROGRAM —I i2 Vérde pa signal vid ingang IN 2
S1 Set point N.1 (SP1)
S2 Set-point N.2 ( SP2)
Lh Max RPM nattgrans fér SP1and SP2
© Jh1 Utgangsspénning évre gréns for hopp N.1
5 JL1 Utgangsspéanning lagre gréns fér hopp N.1
g Jh2 Utgangsspénning évre gréns for hopp N.2 L
§ JL2 Utgangsspanning lagre grans fér hopp N.2
g Jh3 Utgangsspénning évre gréns for hopp N.3
n JL3 Utgangsspanning lagre grans for hopp N.3
USP Set Point utgang 0-10V for externt befuktningsaggregat
UPb | Proportion. Band utgang 0-10V fér externt befuktningsaggregat
Sh Input varden fér max. output
ih Hysteresis pa Sh varde
So Input varden for output noll
VISNINGAR - — "
OCH SIGNALER 10 Hysteresis pa So varde S1
N hi Maximum RPM grans
“é Lo Minimum RPM gréns
< dE Acceleration/Fartminskningstid
7 Pb Proportionellt Band
g U.S.P. | Set Point output 0-10V fér externt befuktningsaggregat
2 U.P.b. | Proportion. Band output 0-10V fér externt befuktningsaggregaat
3 S.h. Input vérde fér max output
V : endast display n - — "
i.h. Hysteresis pa Sh varde
L : fri &ndring utan “Service Key” S.o. Input varde for output noll K
K :andring endast med “Service Key” i.o0. Hysteresis pa So vérde S2
F : fabriksinstaliningar h.i. Maximum RPM grans
L.o. Minimum RPM gréns
d.E. Acceleration/Fartminskningstid
P.b. Proportionellt Band
c0 Driftsatt: rS , rtE , rPr
cl Input driftval
c2 Input typ: mA , V, NTC
2 c3 Display omvandling fram mA till bar eller fram V till bar
_'E- cd Set Point position pa arbetsdiagram
; c5 Instélining cos-fi motor/er (fran O till 15)
3 c6 RL1 servicerela drive
§ Signaldriftsval vid analog utgang “OUT”
n c7 - for kontroll av Slav-aggregat 0-10Vdc
- fér kontroll av Spray-aggregat
~
D I Benamning pa konfiguration som anvands (om K DEFAULT parametern andras visas
] en separande punkt efter varje tecken). F
(7]
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D O |K BESKRIVNING
Visad partiell spanning Vac vid utgang (1), se Co pa sid. 11
:_"I‘"I‘f_l'";:’:‘:]_i = B —' Siffra % Output (1) Siffra % Output (1) Siffra % Output (1)
0.0, 0, 0.0, 0f8 '- 1..9 1 >10 <20 4 240 <50 7 270 <80
@@‘ |_|, 2 220 <30 5 250 <60 8 280 <90
s a e 3 230 <40 6 260 <70 9 290 <99
- Inget | tningslast =0V
VISNINGAR nget larm / matningslast =0 Vac
& SERVICE- = * En fas fattas
SIFFRA = P . ) .
SIGNALER n<: + Otillracklig spanning
- t Utlost externt termiskt skydd for faktar
< u Radande input signal 6verstiger lagre gransvérdet, eller givare/signal ej ansluten
0 Radande input signal Gversiger 6vre gransvardet, eller givare/signal kortsluten
L1 grén | Reglering O.K. — Inga larm
LED L2 rdd | Reglering O.K. - Larm aktivt (Service SIFFRA)
@oooD) S1 gul | REVERSIBEL funktion aktiverad
Ep———— SP2 | gul | SetPoint 2 reglering aktiv
5 = PHLP S5 gul | RPM nattdrift aktiverad, galler for bade Set Point 1 och Set Point 2
o~ S2 gul | Méjlig drift aktiverad (input S2 = FRAN)
RL1 | grén | LARM-rels fungerar
@ RL1 48 Vac TILL RL1 = TILL FRAN RL1 = FRAN
5 Amp ™1 L1 =TILL 1] L2 = FRAN
1. 23 123
Kontakter & Informationssignaler
ifts4 Omvand drift
D/R S1 Driftsatt - S1=TILL
(51) DIR/REV $1=FRAN Led S1=FRAN Led S1=TILL
-Poi Set-Point 1 Set-Point 2
12 SP Set-Point 1/ - SP = TILL
(SP) Set-Point 2 SP =FRAN Led SP2 = FRAN Led SP2 =TILL
LOGISKA INPUT- 5 Ansva
SIGNALER AUX (S5) Max RPM S5 = FRAN Grans UTESLUTEN S5=TILL Gransvarde AKTIV
Nattdriftbegr. Led S5 = FRAN Led S5=TILL
SIS (S2) Running Stopped | S2=FRAN |-t S2=TILL |[D1OPP
Led S2 = TILL Led S2 = FRAN
Termal = ; ; =
TK (TK) Protection of Fans TK=TILL Drift aktiverad TK=FRAN |Larm + Stopp
OUTPUT Givares elférsorjning Tva st. 22 V -10/+20% 40 mA output, ej stabiliserad, skyddad mot kortslutning IN1, IN2, Skyddsjord
SIGNALER Givare och/eller Tva st. +10,0 V/+5,0 V stabil utgang, skyddad mot kostslutning IN1, IN2, Skyddsjord
Potentiometers elférsérjning (automatisk véxling beroende pa konfiguration)

- Onskat driftsétt kan véljas fran de férdefinierade konfigurationerna vid start av regulatorn.

Forprogrammerad Konfiguration.
Detta tillvagagangssétt makulerar varje tidigare modifiering.

BESKRIVNING
POS KOD ANALOGA INGANGAR DISPLAY
FUNKTIONSVAL
N° Typ Sensor

1 rS-020 SLAV (Elskap) 1 signal 0-20 mA Ri 100 ohm - 0-20 mA
2 rS-010 SLAV (Elskap) 1 signal 0-10 Vdc Ri 10 kohm - 0-10 Vdc
3 rtE-01 MASTER (Regulator)) 2 sensor NTC 10kohm @ 25°C STE -20/+90°C -20/90°C
4 rPr420 MASTER (Regulator) 2 givare 4-20mA Ri 100 ohm 4-20 mA 4-20 mA
5 rPr015 MASTER (Regulator) 2 givare 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-15 bar 0-15 bar
6 rPr025 MASTER (Regulator) 2 givare 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-25 bar 0-25 bar
7 rPr030 MASTER (Regulator) 2 givare 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-30 bar 0-30 bar
8 rPr045 MASTER (Regulator) 2 givare 4-20mA Ri 100 ohm SPR 0-45 bar 0-45 bar
9 rUu-05 MASTER (Regulator) 2 givare 0-5Vdc Ri 10 kohm 0-5Vdc 0-5 Vdc
10 rPu030 MASTER (Regulator) 2 givare 0-5Vdc Ri 10 kohm 0-5Vdc 0-30 bar
11 rUu010 MASTER (Regulator) 2 givare 0-10 Vdc Ri 10 kohm 0-10 Vdc 0-10 Vdc

Tillgang till denna procedur dr endast da man sétter pa strom fran OFF till ON.

FORFARANDE

1- Tryck pa "ENTER" och "-" knapparna samtidigt.

2 - Satt pa strommen till regulatorn (fran OFF till ON).

3 - Slapp "ENTER" och "-" knapparna samtidigt: regulatorn aktiveras och radande konfiguration visas i displayen.

4 - "KOD" for den tillgéngliga konfigurationen kan man scrolla igenom pa displayen genom att anvénda "+" och "-" knapparna.
5 - Tryck pa "ENTER" knappen nar dnskad konfiguration har hittats: displayen bérjar att blinka.

6 - « For att bekrafta valet, tryck pa "ENTER" och "ESCAPE" samtidigt: "UPDATE" visas i displayen och de valda instéliningarna sparas och aktiveras omgaende.
* For att ga ur/avbryta denna konfiguration, tryck pa "ESCAPE": ordet "ESCAPE" visas i displayen.

A

INSTRUKTIONER for val / instéllningar
(se sid. 20)
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Display ANDRING AV PARAMETRAR Parametrar som kan andras utan Service - KEY
Kod Vérde Enhet | Fabr. inst. Konfiguration Sensor Beskrivning
min MAX
-10,0 | +90,0 °C 45,0 rtE-01 STE —20/+90°C
4,0 20,0 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPr015 SPR 0-15 bar
0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar
S1 0 30,0 bar 17,0 rPr030 SPR 0-30 bar Set point 1 (SP1)
0 45,0 bar 25,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5,0 Vdc 29 rUu-05 0-5 Vdc
0 30,0 bar 18,5 rPu030 0-5 Vdc
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
-10,0 | +90,0 °C 45,0 rtE-01 STE -20/+90°C
4,0 20,0 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPro15 SPR 0-15 bar
0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar
S2 0 30,0 bar 17,0 rPr030 SPR 0-30 bar Set point 2 (SP2)
0 45,0 bar 25,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5,0 Vdc 2,9 rUu-05 0-5 Vdc
0 30,0 bar 18,0 rPu030 0-5 Vdc
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
Lh 0% | 100% off 100% Alla konfigurationer Alla sensorer Max RPM% Nattbegrénsning
Jh 0% | 100% off 100% Alla konfigurationer Alla sensorer Ovre RPM% begrénsning fér jump 1 - jump 2 - jump 3
JL 0% | 100% off 100% Alla konfigurationer Alla sensorer Nedre RPM% begransning for jump 1 - jump 2 - jump 3
PP vélj & tryck ENTER 3 -
tryck ENTER+ESCAPE (rPr+E) j & try andra&tryck ENTER EﬁlkTrlaE:i En:gAPE ) UP dﬂtE
B Sﬂl M* END " aias
{ | display avbryta ESE FIIDE
BLINKAR . 4
tryck ESCAPE

instéllningar fér S1-S2 — Lh

1 - Tryck péd "ENTER" + "ESCAPE" knapparna samtidigt: "ProGrA" visas pa displayen folt av S1 (for rtE - rPr) Lh (for rS).
2 - Vélj parameter som skall &ndras med "+" knappen.

3 - Tryck sedan pa "ENTER" knappen: displayen borjar att blinka.

4 - Anvand (+) och () knapparna for ett erhalla 6nskat varde (processen paskyndas genom att trycka pa "ENTER" knappen samtidigt). RPM 0/0

5 - Tryck pa "ENTER" knappen: displayen slutar att blinka. -
For att &ndra en annan parameter, bérja om vid 2 ovan. JUMP dia gram
6 - For att bekréafta val, tryck pa "ENTER" + "ESCAPE" knapparna samtidigt. "Update" visas i displayen och forvald konfiguration 4Jh _ /

sparas och aktiveras i drift omgaende.
« For att avsluta utan att &ndra vald konfiguration tryck pa "ESCAPE": ordet "ESCAPE" visas i displayen.
Regulatorn bérjar arbeta igen med de nya parametrarna och displayen atergar till att visa vardet "in" pa den aktiva ingangen.

JL
installningar fér Jh & JL (1-2-3) >
For att eleminera hoga ljudnivatoppar gor foljande:
1 - Tryck péd "ENTER" + "ESCAPE" knapparna samtidigt: "ProGrA" visas pa displayen folt av $1 (for rtE - rPr) Lh (for rS). .
2 - VAlj "Jh1" med "+" knappen. _Tryck pa ENTER
3 - Tryck pa "ENTER" knappen: displayen bérjar att blinka och regulatorn avbryter instaliningar och elférsérjning till fléktar for att paskynda inst.

till installt spanningsvarde (fabr. inst. Jh1 = 100).
4 - Tryck pa "+/-" knapparna for att scrolla igenom regleringsfaltet och identifiera ljudtoppar for hdgniva genom att valja ett lage @ C
nagot over detta. v + th

5 - Tryck pa "ENTER" for att bekréafta: displayen slutar att blinka.

6 - Valj "JL1" med "+" knappen.

7 - Tryck pa "ENTER": displaeyn borjar blinka.

8 - Tryck pa "-" for att valja vardet for "Jh1": flytta nedat och identifiera ljudnivatoppen. Valj ett lage nagot under detta.
9 - Tryck pa "ENTER" for att bekrafta: displayen slutar att blinka.

Fér andra héga ljudnivazoner, gér likadant fér "JhlJL 2 och JhIJL3.

10 - For att bekrafta val, tryck pa "ENTER" + "ESCAPE" knapparna samtidigt. "Update" visas i displayen.

« For att avsluta utan att andra vald konfiguration tryck pa "ESCAPE": ordet "ESCAPE" visas i displayen.

Regulatorn atergar till AKTIV drift och displayen visar vardet pa ingangssignalen (in).

tryck ENTER+ESCAPE npmep vlj & tryck ENTER sndra & tryck ENTER | bekrafta med 1100
@ ® ENTER+ESCAPE | Q UPSRLE
SUEN @ O 5l iibenD @ 5 aiss
™ TER : A
| e SESCRPE
sunkar 4/ /5 Bow2)| | StEL RETS
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1) PARAMETER instillning med Service - KEY
2) Meny “ParA.“

A

(se sid 16 - 17)
: Meny “ConF.”
Display
Kod Vérde Enhet | Fabr. inst. Konfiguration Beskrivning
GP off GP, r2 Drift Slav, Regulator anv. ingang IN1
c0 r1 off GP, r2 Drift Master, Regulator anv. endast ingang IN1
r2 off GP, r2 Drift Master, Regulator anv. ingang IN1 eller IN2
oFF off hi Ingangsval Anvénder alltid sensor ansluten till IN1
c1 Lo off hi Ingangsval Anvander alltid sensor med lagre varde
hi off hi Ingangsval Anvander alltid sensor med hégre vérde
020 mA Ingangstyp Signal med spénning 0-20 mA foér SLAVdrift
420 mA Ingangstyp Signal med spénning 4-20 mA fér MASTERGdrift
c2 05 Vv Ingangstyp Signal med spénning 0-5 Vdc for MASTERGdrift
010 V Ingangstyp Signal med spénning 0-10 Vdc fér MASTER eller SLAVdrift
ntc V Ingangstyp Signal i kQ 10K @25°C fér MASTERGrift
oFF off Linjar omvandling Ingen omvandling
015 bar Linjar omvandling Omvandling 4mA > 0 bar / 20 mA A 15 bar for givare 0-15 bar
c3 025 bar Linjar omvandling Omvandling 4mA > 0 bar / 20 mA A 25 bar for givare 0-25 bar
030 bar Linjar omvandling Omvandling 4mA > 0 bar / 20 mA A 30 bar for givare 0-30 bar
045 bar Linjar omvandling Omvandling 4mA > 0 bar / 20 mA A 45 bar for givare 0-45 bar
030 bar Linjar omvandling Omvandling 0,5V >0 bar/ 4,5V > 30 bar fér givare 0-30 bar
oFF off Set-Pointlage Lage for spanningsenhet, ingen Set Point
cd Lo off Set-Pointlage Set Point for MINIMUM av regleringskaraktaristik
hi off Set-Pointlage Set Point for MAXIMUM av regleringskaraktaristik
c5 0-15 off 8 Driftreglering Cos-fi kompensering av motor i reglering
0 off 0 RL1 relginstéllningar RL1=FRAN >RGF = TILL
c6 1 off 0 RL1 relinstéliningar RL1 = FRAN samma som vérde "0" + S2 = TILL
2 off 0 RL1 relainstéllningar RL1 = FRAN samma som vérde "0" + S2 = TILL + U/V/W = 0 Vac
0 off 1 “Analog Utgang Utgang 0-10V for drift av annan SLAVenhet 0-10 Vdc
c7 1 off 1 ”Analog Utgang” Utgang 0-10Vfor drift av extern luftbefuktare
FORFARANDE:

1- Ange Servicenyckel (Service-KEY).

2 - Tryck pa "ENTER" + "ESCAPE" samtidigt: "ProGrA" visas i displayen f6ljt av "conF".

3 - Valj onskad Meny med "+" knapp - "conF" eller "ParA" och tryck pa "ENTER". "ProGrA" visas i displayen foljt av S1 (om lage rtE - rPr).
eller Lh (om lage rS) vélj "ParA", eller "c0" vid val "conF".

4 - Flytta till kod som skall &ndras med "+" och "-" knapparna.

5 - Tryck "ENTER": displayen bérjar blinka.

6 - Anvand "+" och "-" knapparna for att valja varde (samtidigt tryck pa "ENTER" paskyndar denna procedur.

7 - Tryck pa "ENTER" for att bekréafta: displayen slutar att blinka.

Fér att @ndra annan parameter - bérja om fran punkt 4. For att byta Meny - bérja om fran punkt 2.
8 - For att bekrafta valet tryck pa "ENTER" + "ESCAPE" samtidigt: "Update" visas i displayen.
Regulatorn bérjar arbeta igen med de nya parametrarna och displayen atergar ill att visa vérdet pa "in" pa den aktiva ingangen.

INSTALLNINGS sekvens
Ange Servicenyckel tryck ENTER+ESCAPE & las

@ (@%» conf |
ACKto4

Valj & tryck ENTER & las

¥\ ProBrFl

S1 450

* vuﬁ..

tryck ENTER andra * tryck ENTER bekrafta ENTER + ESCAP
)51 450D @fe) 9@ S | B0 W 8 END+ $ UP?BEE
Dllsr:(lay ‘ 6 . F?st SET =mcarmes I_ai =
| blinkar display avbryt ESCAPE - l N * ESE HPE I

1) REGULATOR: proportionell kontroll, direkt karakteristik, Set Point pa maximum, Befuktnings-
kontrollutgang aktive( se sid. 23).

2) STROMENHET - DIREKT Karaktaristik (se sid. 24).

3) ILLUSTRATION av lockets insida pa kontrollenheten (se sid 25).

4) ILLUSTRATION av anslutningar, elmatning, driftsignaler och hjalpkontakter

( se sid. 26).
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Anslutning MASTER > SLAV

MASTER SLLAV (MAXeést)

F c7=0/1S :

,l; ‘I; c7=1 /SPRAY A pi: 'i

- - o ] = - B = | ma =

Azg>2:82351 astaz8"z28

wbdeuar_ 345678910 | 1234567390
1

- JJ
2
| NTC 2N N “lr!“ Iﬁl*

DERUD (STE) Ten’perature Sensors ; I
IN white |4 3|

Wirown I5_71 i zzif —
420mA [T]420mA | :rS MAX g z3% g rS. MAX
L JN"G

| S 11
e |
AUT (Remdes'gnal) ! AT lezoma

rs (Remote signal)

1 )2 4 5)_
N“Nl —*"-10““] (Optional)




2 Parameterandringar med Service - NYCKEL (KEY) (¥)

(*) Andringar far endast utféras av KOMPETENT personal.

Ange kod for servicenyckel for att na Fabriksinstaliningar som skall &ndras.
Detta lage ger ankomst ill:
Program Meny .PArA
samt

Konfigurations Meny .ConF.

Meny “ ParA.”

| tabellen redovisas Driftparametrar relativa till de tva Set Points.
Symboler som anvands for Set Point 2 & samma som for Set Point 1,
med anges med en punkt (.) efter varje bokstav.

Display
Virde Enhet :;aslzlriks- Konfiguration Sensor Beskrivning
Kod
min MAX
0 20 mA 15,0 rS-020 -
0 10 Vdc 7,5 rS-010 -
-55 +55 °C -1,6 rtE-01 STE -20/+90°C
-8 +8 mA - rPrd20 4-20 mA
-7,5 +7,5 bar -0,4 rPr015 SPR 0-15 bar
UsP -12,5 +12,5 bar -0,8 rPr025 SPR 0-25 bar Set Point for extern luftbefuktare
(U.S.P) -15 +15 bar - rPr030 SPR 0-30 bar
2225 | +225 bar -1,0 rPr045 SPR 0-45 bar
-2,5 +2,5 Vdc - rUu-05 0-5 Vdc
-15 +15 bar - rPu030 0-5 Vdc
-5 +5 Vdc - rUu010 0-10 Vdc
0,5 20 mA 4,2 rS-020 -
0,5 10 Vdc 2,1 rS-010 -
2,0 55,0 °C 2,4 rtE-01 STE -20/+90°C
UPb 0,5 15,0 mA - rPr420 4-20 mA
UPb 0,5 15,0 bar 0,7 rPr015 SPR 0-15 bar
1,0 25,0 bar 1,2 rPr025 SPR 0-25 bar Proportionellt band for extern luftbefuktare
1,0 30,0 bar - rPr030 SPR 0-30 bar
1,0 45,0 bar 1,5 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 5,0 Vdc - rUu-05 0-5 Vdc
1,0 30,0 bar - rPu030 0-5 Vdc
0,2 10,0 Vdc - rUu010 0-10 Vdc
-20,0 | +90,0 °C 94,8 rtE-01 STE —-20/+90°C
4 20 mA 20.0 rPr420 4-20 mA
0 15 bar 15,0 rPr015 SPR 0-15 bar
0 25 bar 25,0 rPr025 SPR 0-25 bar
Sh 0 30 bar 30,0 rPr030 SPR 0-30 bar Inputvérde for Output vid MAX (100%)
(S.h.) 0 45 bar 45,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5 Vdc 5,0 rUu-05 0-5 Vdc
0 30 bar 30,0 rPu030 0-5 Vdc
0 10 Vdc 10,0 rUu010 0-10 Vdc
O/O O/O O/O O/O 0/0 O/O O/O
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(°/°) fortsattning Meny ‘“ ParA.”
Display
Vérde Enhet :;aslz.riks' Konfiguration Sensor Beskrivning
Kod
min MAX
1 30 °C 1 rtE-01 STE —20/+90°C
0,1 5,0 mA 0,1 rPr420 4-20 mA
0,1 5,0 bar 0,1 rPr015 SPR 0-15 bar
ih 0,1 8,0 bar 0,1 rPr025 SPR 0-25 bar
(i.h.) 0,1 8,0 bar 0,1 rPr030 SPR 0-30 bar Hysteresis pa Sh vérde
0,1 15,0 bar 0,1 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 25 Vdc 0,1 rUu-05 0-5 Vdc
0,1 15,0 bar 0,1 rPu030 0-5 Vdc
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
0 20 mA 0 rS-020
0 10 Vde 0 rS-010
-20,0 +90,0 °C -20,0 rtE-01 STE -20/+90°C
4 20 mA 4 rPr420 4-20 mA
0 15 bar 0 rPr015 SPR 0-15 bar
So 0 25 bar 0 rPr025 SPR 0-25 bar Inputvarde for Output vid 0 % Vac (Cut- Off)
(S.0.) 0 30 bar 0 rPr030 SPR 0-30 bar
0 45 bar 0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5 Vdc 0 rUu-05 0-5 Vdc
0 30 bar 0 rPu030 0-5 Vdc
0 10 Vdc 0 rUu010 0-10 Vdc
0,2 10 mA 0,2 rS-020
0,1 5,0 Vdc 0,1 rS-010
1 30 °C 1 rtE-01 STE —-20/+90°C
0,1 5,0 mA 0,1 rPr420 4-20 mA
io 0,1 5,0 bar 0,1 rPr015 SPR 0-15 bar
(i.0.) 0,1 8,0 bar 0,1 rPr025 SPR 0-25 bar Hysteresis pa So varde
0,1 8,0 bar 0,1 rPr030 SPR 0-30 bar
0,1 15,0 bar 0,1 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 25 Vdc 0,1 rUu-05 0-5 Vdc
0,1 15,0 bar 0,1 rPu030 0-5 Vdc
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
hi 0% 100% off 100 Tutte le configurazioni Tutte le sonde Begransning  MAX OUT %
All configurations All the sensor
Lo.(L.o.)| 0% 100% off 00 Toutes les configuration  Toutes les sondes Begransning ~ MIN OUT %
Alle Konfigurationen Alle Sensoren
dE (d.E.) 0.1 60,0 sec 2.0 Todas las configuraciones [Todas las sondas Accelerations / Fertminskningstid
2,0 55,0 °C 75 rtE-01 STE —20/+90°C
0,2 16,0 mA 2,6 rPr420 4-20 mA
0,5 15,0 bar 2,4 rPr015 SPR 0-15 bar
1,0 25,0 bar 3,5 rPr025 SPR 0-25 bar
Pb 1,0 30,0 bar 815 rPr030 SPR 0-30 bar Proportionellt Band
(P.b.) 1,0 45,0 bar 5,2 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 5,0 Vdc 0,8 rUu-05 0-5 Vdc
1,0 30,0 bar 35 rPu030 0-5 Vdc
0,2 10,0 Vde 1,6 rUu010 0-10 Vdc
A Konfigurationsmeny ConF. (se sid. 14)
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1- REGULATOR : proportionell kontroll, direkt karaktaristik, Set Point vid maximum, utg. for befuktningskontroll aktiv

Utgaende (Output)  Vac .
A 0..10V Utgang (Output)
Spanning no Befuktningsdrift
100% -
hi — v
I e — o
Jh / ------------
O
JL LA 5V
o S ,,"
Lo < v
OFE_LY in
Pb
Sh
o USP
SP
UPb
SP  Set Point i drift
in  Véarde pa vald ingangs (input) signal
Lh  Max. RPM nattbegrénsning
Jh  Ovre gréns pa utgaende spanningszon som skall hoppa (jump) fér zon N.3.
JL  Undre gréns pa utgaende spanningszon som skall hoppa (jump) fér zon N.3.
USP Insattning drift av befuktning: Set Point
UPb Insattning drift av befuktning: Proportionellt Band
Sh  Varde pa utgaende (Output) signal som forcerar utgangen till 100%
ih  Hysteresis pa Sh varde pa ingangs (input) signal
So  Varde paingangs (input) signal som forcerar utgangen till noll
io  Hysteresis pa So varde pa ingangs (input) signal
hi  Max. RPM gréns
Lo Min. RPM grans
Pb  Proportionellt Band
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2 - Stromenhet - DIREKT Karaktaristik

Utgaende (Output) Vac 0...10V  Utgang (Output)
anni A Befuktningsdrift
spanning 100% : g
. )Y
hi
Lh
Jh
JL sV
Lo
1V
Se USP ~UPb
oV 9,6 V| 10V
0mA 19,2 mA 20 mA

in  Véarde pa vald ingangs (input) signal

Lh  Max. RPM nattbegrénsning

Jh  Ovre grans pa utgaende spanningszon som skall hoppa (jump) fér zon N.3.
JL  Undre grans pa utgaende spanningszon som skall hoppa (jump) fér zon N.3.
USP Insattning drift av befuktning: Set Point

UPb Insattning drift av befuktning: Proportionellt Band

So  Varde pa ingangs (input) signal som forcerar utgangen till noll

io  Hysteresis pa So varde pa ingangs (input) signal

hi ~ Max. RPM gréns

Lo  Min. RPM gréns
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DRIFT val sekvens

(sesid. 12)
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lllustration av panel fér kontrollkort placerad innanfér lock
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